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VISPARIGA INFORMACIJA

ROKASGRAMATAS MERKIS

+ So rokasgramatu, kas ir neatnemama iekartas sastavdala, ir izstradajis razotajs, lai sniegtu nepiecieSamo informaciju tiem,
kuriem ir atlauts ar to rikoties paredzama kalpo$anas muZa laika.

» Papildus pareizai iekartas pienem$anai ekspluatacija 81s informacijas adresatiem ta ir rlipTgi jaizlasa un stingri jaievéro.
+ ST informagija ir originala un to nodro$ina razotajs.
+ Sis informacijas izlasT§ana noversTs riskus cilveku veselTbai un dro$ibai, ka arT ekonomisko kaitgjumu.

e Saglabajiet $o rokasgramatu visa iekartas kalpoSanas miza laika labi zinama un viegli pieejama vieta, lai nepiecieSamibas
gadijuma ta vienmér batu lietotaja riciba.

» DaZas 8aja rokasgramata sniegtas zinas un ilustracijas var nesakrist pilniba ar josu riciba eso$o, tacu tas neietekmé to
darbibu.

» RaZotajs patur tiesibas veikt izmainas bez nepiecieSamibas ieprieks par to bridinat.

* Laiizceltu daZas nozimigas teksta dalas vai noradTtu uz dazam svarigam detalam, ir pienemti daZi simboli, kuru nozime ir
aprakstita zemak.

4

® Uzmanibu - Bistami

Simbols norada uz nopietnu apdraudéjumu, kas, gadijuma, ja iekarta tiek atstata bez uzraudzibas, var paklaut
nopietnam riskam cilvéku veselibu un drosibu.

A Uzmanibu - Bridinajums

Simbols norada, ka ir jartkojas atbilstoSi, lai neapdraudétu cilveku veselibu un dros$ibu un neraditu
ekonomisku kaitéjumu.

Simbols norada 1pasas nozimes tehnisko informaciju, kuru nedrikst atstat bez ievéribas.

Lietotaja rokasgramata 2



RAZOTAJA UN IEKARTAS IDENTIFIKACIJA

Attelota identifikacijas plaksne ir piestiprinata tieSi uz iekartas.
Uz tas ir atsauces un visa informacija, kas ir batiska droSai
ekspluatacijai.

Ja nepiecieSams, sazinieties ar razotaja palidzibas dienestu

vai jebkuru no ta pilnvarotajiem centriem.

Par katru tehniskas palidzibas pieprasijumu noradiet datus, kas
ir noradtti

uz identifikacijas plaksnes, aptuvenu lietoSanas stundu skaitu un
konstatéta defekta veidu.

A. RaZotaja identifikacija.
B. EK atbilstibas markéjums.
C. Modelis un versija / sérijas numurs / izgatavoSanas gads.

D. Tehniskie dati: spriegums, strava, aizsardzibas pakape, masa,
plausanas platums

IDENTIFIKACIJAS PLAKSNE

(A) Razotaja identifikacija

(C) Modelis :
(C) Versija i (C) Izgatavosanas gads

Maliﬂac\ured by Xx?(xxxxxxxxxxxxxxx, Xxxixxxxxxxxxxxxx
' XXXXX Xi00000000000000000000'4 (XX) - XXXX g E

S ook | | .
® | ® !
<l
| :
| I AT R
] )( Sorozatszam: @  XXXXXXXXXXXXXX E

D) Tehniski i : :
(D) Tehniskie dati ) ozias  (B) EK atbilstibas

numurs

markéjums

DROSIBAS INFORMACIJA

RaZotajs Tpasu uzmanibu ir pievérsis aspektiem, kas var radTt risku to cilvéku dro&Tbai un veselTbai, kuri darbojas ar iekartu. Sts
informacijas merkis ir stimulét lietotajus pievérst Tpasu uzmanibu, lai novérstu jebkadu risku.

DROSIBAS NOTEIKUMI

SIS PRODUKTS IR APRIKOTS AR ASMENI, UN TA NAV ROTALLIETA!

« Rup1gi izlasiet visu rokasgramatu, it Tpasi visu informaciju par droSTbu, un parliecinieties, ka
jus to pilnTba saprotat. Izmantojiet iekartu tikai razotaja paredzétiem mérkiem. Stingri ieverojiet
ekspluatacijas, apkopes un remonta noradtjumus.

- Robota darbibas laika parliecinieties, ka darbibas zona nav cilvéku, it Tpasi bérnu, vecaka
gadagajuma cilvéku vai invalidu un majdzivnieku. Pretéja gadijuma ieteicams ieplanot
robota darbibu stundas, kad Saja zona nav cilvéku. Uzraugiet iekartu, ja zinat, ka tuvuma ir
majdzivnieki, bérni vai citi cilvéki. Ja robota cela paradas cilveks vai dzivnieks, nekavéjoties
apturiet to.

- Darba zonas, kas nav nozogotas un ir grati parejamas, iekarta tas darbinasanas laika jauzrauga.

- Ja zales plavéju robotu izmanto sabiedriskas vietas, ap to ir janovieto bridinajuma zimes.
Uz bridinajuma zimém ir jabut sadam tekstam: "Uzmanibu! Automatiskais zales plavejs!
Uzturieties drosa attaluma no iekartas! Uzraugiet bérnus!"

- Sis robots nav paredzéts lietoSanai bérniem un cilvekiem ar samazinatam fiziskam, manu vai
EarTg_am spéjam vai nepietiekamu pieredzi un/vai zinasanam, ja vien tos neuzrauga persona,
ura ir atbildiga par vinu droSibu, vai art vini ir saneémusi instrukcijas par iekartas lietoSanu.
Bérni ir japieskata, lai parliecinatos, ka vini nespéléjas ar iekartu.
- Nelaujiet lietot robotu cilvekiem, kuri nezina, ka tas darbojas un ka to vadft.
- Lietotajiem, kuri veic tehniskas apkopes un remonta darbus, pilntba japarzina iekartas 1pasibas

un droSibas standarti. Pirms robota lietoSanas uzmanigi izlasiet lietotaja rokasgramatu un
parliecinieties, ka saprotat taja ieklautos noradtjumus.

- |zmantojiettikaioriginalas rezerves dalas, neparveidojiet robota dizainu, neveiciet manipulacijas,
neignorejiet, nenonemiet un neapvadiet uzstaditas droSibas igrices. lIzgatavotajs nenes
jelkadu atbildibu, ja tiek izmantotas neoriginalas rezerves dalas. Sts prasibas neievéroSana
var radit nopietnus draudus cilvéku droSTbai un veselibai.

- Parbaudiet, vai zaliena nav rotallietu, instrumentu, zaru, apgérba gabalu vai citu priek$metu,
kas varétu sabojat asmenus. Jebkuri priekSmeti zaliena art var sabojat vai
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- bloket robotu.

- Nekad nelaujiet sedet uz robota. Nekad nepaceliet robotu, lai parbauditu asmeni vai to
parvietotu, kamér robots darbojas. Nelieciet rokas un kajas zem iekartas, kameér ta darbojas.

- Nelietojiet robotu laisti$anas ierices darbibas laika. Saja gadijuma programméjiet robotu un
laistTSanas ierici ta, lai tie nedarbotos vienlaictgi. Nemazgajiet robotu ar augstspiediena tdens
striklam un neiegremdgjiet to dalgji vai pilniba GdenT, jo tas nav Gdensizturigs.

+ Atviengjiet stravas padevi un iedarbiniet droStbas ierici, pirms veicat jebkadas korekcijas vai
apkopi, ko drikst veikt lietotajs. Izmantojiet individualos aizsardzibas ITdzeklus, ko nodrosina
razotajs, jo Tpasi, darbojoties ar plausanas asmeni, izmantojiet aizsargcimdus.

- TTriSanu un apkopi, ko atlauts veikt lietotajam, bérni nedrikst veikt bez uzraudzibas.
- Nelietojiet robotu ar bojatu plauSsanas asmeni. PlauSanas asmens ir janomaina.

- Nelietojiet robotu, ja ta aréjas dalas ir bojatas. Ja ir redzami mehaniski bojajumi, detalas ir
janomaina.

- Nelietojiet robotu ar bojatu transformatora baroSanas kabeli. Bojats kabelis var nonakt kontakta
ar detalam, kas ir zem sprieguma. Lai novérstu jebkadus riskus, kabeli nomaina razotajs vai ta
palidzibas dienests, val persona ar atbilstodu kvalifikaciju.

+ Ja lietoSanas laika tiek bojats stravas vads, nospiediet pogu "STOP", lai robotu apturétu, un
atvienojiet stravas padeves vadu no elektribas kontaktligzdas.

+ Regulari vizuali parbaudiet robotu, lai parliecinatos, ka asmens, stipringjuma skrives un
griezéjmehanisms nav nodilusi vai bojati. Parliecinieties, ka visi uzgriezni, bultskriives un
skraves ir pievilkti, lai nodroSinatu, ka robots ir laba darba stavoklr.

- JalietoSanas laika tiek konstatétas robota anomalas vibracijas, nospiediet pogu "STOP", lai to
apturétu, un atvienojiet stravas padeves vadu no elektribas kontaktligzdas.

« Kategoriski aizliegts robotu lietot un uzladét spradzienbistama un viegli uzliesmojosa vidé.

+ lzmantojiet tikai piegadataja nodroSinato ladétaju un baroSanas avotu. Nepareiza lietoSana var
izraisTt elektriskas stravas triecienu, parkarsanu vai korozivu Skidrumu nopltdi no akumulatora.
Skidruma nopltdes gadijuma akumulators jamazga ar ddeni/neitralizatoru, bet, ja tas noklust
acTts, konsultgjieties ar arstu.

Lietotgja rokasgramata 4



DROSIBAS ZIMES

Uzmanigi izlasiet lietoSanas
noradTjumus un parliecinieties,
ka viss ir saprasts, pirms lietot
masinu.

> B>

S

N A
STOP

&~
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>

Neaiztieciet rotéjoSo asmeni,
nebaziet rokas un kajas zem
ierices, kad ta darbojas. Pirms
darboties ar asmeni, nogaidiet,
ITdz tas un rotéjoSas dalas
pilnTba apstajas.

MasTnas darba laika ieverojiet
pietiekamu droStbas attalumu
no tas.

Darbinot robotu, parliecinieties,
ka darba zona neatrodas cilvéki
(Tpasibérni, vecaka gadagajuma
cilvéki vai personas ar Tpasam
vajadzibam) un majdzivnieki.
Kad masina darbojas, turiet
bérnus, majdzivniekus un citus
cilvekus dro$a attaluma. Lai
novérstu $adu risku, ieteicams
ieplanot darbu ar robotu
atbilstosa laika.

Nekapiet uz masinas.

wel>| | be|>

Pirms darba ar masinu vai tas
pacelSanas ieslédziet droStbas
ierTci.

Uzmanitbu! Netiriet un
nemazgajiet mastnu ar Odens
struklu.

Darbinot robotu, parliecinieties,
ka darba zona neatrodas cilveki
(Tpasibérni, vecaka gadagajuma
cilvéki vai personas ar Tpasam
vajadzibam) un majdzivnieki.
Kad masSina darbojas, turiet
bérnus, majdzivniekus un citus
cilvekus drosa attaluma. Lai
noverstu $adu risku, ieteicams
ieplanot darbu ar robotu
atbilstosa laika.

Izmantojiet robotu tikai ar tiem
baroSanas avotu modeliem, kas
ir noraditi sadalas “Tehniskie
dati” nodala "Tehniska
informacija"

Lietotgja rokasgramata




TEHNISKA INFORMACIJA

TEHNISKIE DATI

Modelis
Apraksts
B015DEZ B020DEZ
AUTOMATISKAS UZLADES . - _
STACIJAS KOMPLEKTS Optional Ja Ja
Maksimala ieteicama virsma, ko var plaut
. * . 400 800 1000
Darba kapacitate ( -20%(*)) m2 (sq ') (4300') 8611) (10763")

Raksturlielumi

Izméri (P x Ax D) mm 453x296x220
Robota svars kopa ar akumulatoru kg 7,5
PlauSanas augstums (min.-maks.) mm (") 25-70 (0,98-2,75")
Asmens diametrs mm (") 180 (7,08 ")
Plausanas asmens atrums RPM 4200
KustTbas atrums Metri / minute 28 (91,8 )

Maksimalais parvaldrtais
ieteicamais slipums (*)

un

pienemams 45%, atkariba no zaliena virsmas un uzstadrtajiem

piederumiem.

Maksimali parvaldits un ieteicams 35%. Parastos zaliena

apstaklos.

20% pie aréjas malas vai vada.

ROBOTS:
-10°(14 F) (Min) +50°

_100(20'3(()'\';;): +50° (122 £) (Max)
(122 I-=) (Max) UZLADES STACIJA: LADETAJS:
Vides darba temperatira Max °C LADETI\JS- -10°(14 F.) (Min) +45° | -10°(14 F.) (Min) +40°
-10°(14 F)) (Min) .+40° (113 F.) (Max) (104 F)) (Max)
(104 l':) (Max) UZLADES STACIJA:
' -10°(14 F.) (Min)
+45°(113 F.) (Max)
IzmérTtais skanas jaudas ITmenis dB(A) 59
_ ROBOTS: IPx5
- : - = ROBOTS: IPx5 UZLADES LADETAJS: IPx4
Udens aizsardzibas pakape P LADETAJS: IPx4 STACIJA: IPx4 UZLADES
STACIJA: IPx4
Elektriskie parametri
SOY-2940230
levade: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; 1. kategorija
Izvade: 29.4V ; —; 2.3A
BaroSanas avots (litija ) o i
akumulatoram) Alternativais kods
Mean Well OWA-60E-30ZCT
levade: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; 2. kategorija
Izvade: 29.4V — ; 2.0A
Akumulatoru un ladétaju tips
Uzladejama litja jonu baterija )
(nominalais spriegums) 25.9V - 5.0 Ah
Vidéjais uzlades ilgums hh:mm 2:30 2:00 2:00
Vidéjais darba laiks péc pilna . ) . .
uzlades cikla (*) hh:mm 03:00 04:00 04:00

(*) AtkarTba no maurina stavokla, velenam un plaujamas platibas sarezgitibas pakapes.

Lietotgja rokasgramata
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RaidTtajs robota vadisanai

Darba frekvences josla (Hz) 500 - 60000
Maksimala jauda radiofrekvencé (dBm) < 10

Bluetooth

Darba frekvences josla (MHz) 2402 - 2480
Maksimala jauda radiofrekvencé (dBm) < 14

GSM

Piederumi / Aksesuari / Funkcionalitate

Darba frekvences josla (MHz) 850/900/1800/1900
Maksimala jauda radiofrekvencé (dBm) < 33

Parvalditas zonas, ieskaitot galveno 1 4 4

Lietus sensors no sérijas

Eko rezims - paSprogrammésana o

(patentéta) no sérijas

Piesleguma modulis (GPS, GPRS) Fakultativs Née
e - . . _— » “V-Meter” -

AtgrieSanas metode uzlades stacija. - V-Meter” - “uz vada “uz vada”

Maksimalais vada garums

(indikattvs, aprekinats, pamatojoties m (") - 600 (1968") 600 (1968")

uz parasto perimetru)

(*) AtkarTba no maurina stavokla, velenam un plaujamas platibas sarezgitibas pakapes.

IEKARTAS VISPARIGS APRAKSTS

lekarta ir robots, kas projektéts un izgatavots, lai veiktu automatiski
darzu un apdzivotu vietu zalaju plauSanu jebkura diennakts laika.
Tas ir mazs, kompakts, kluss un viegli parvietojams.

Darbtbas laika robots noplauj platibu, ko norobeZo cietie segumi
un/vai barjeras (Zogi, sienas utt.).

Kad robots piefikse, ka nav zaliena, vai sastopas ar $keérsli, tas
patstavigi maina savu trajektoriju un uzsak kusttbu cita virziena.

Balstoties uz nejau$tbas principu, robots veic automatisku un
pilnTgu norobeZota zaliena plausanu (sk. attelu).

Robots spéj atskirt zali péc garuma un/vai biezuma darza zona un,
ja nepiecieSams, automatiski aktivizé spirales kustibu, lai iegUtu
perfektu zales plavumu.

Zaliena platiba, ko robots var plaut, ir atkariga no vairakiem
faktoriem:

¢ robota modelis un uzstadttie akumulatori;

e teritorijas Tpatnibas (neregulars perimetrs, nevienmériga
virsma, teritorijas sadaltjums utt.);

e zaliena raksturojums (zales tips un augstums, mitrums utt.);

* asmens stavoklis (ar efektivu asinajumu, bez atliekam un
ieliekumiem utt.).
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GALVENAS STRUKTURAS

MODELIS B015DEZ B020DEZ

Versija A A

Robots

Vadibas tastatira

Lietus sensors

Baterija

Rokturis

PlauSanas asmens

BaroS$anas avots

S| s | s | s | s | s | s | s

Lietotaja rokasgramata
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PlauSanas augstuma reguléSanas atsléga

KIT (D (2 (3 Fakultattvs

sl<|<s|<|<s|<|<|<s|<]|<s

DaZas komercialas konfiguracijas automatiskas uzlades stacijas komplektu var pardot atseviski.

AUTOMATISKAS UZLADES STACIJAS KOMPLEKTS

Vada spole 50m
@ Naglas 40

@ Uzlades stacija \r

(3 | Raiditajs %
Vada savienojums Fakultattvs
-

N
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UZSTADISANA

IEPAKOSANA UN IZPAKOSANA

lekarta tiek piegadata atbilstosa iepakojuma. Izpakojot uzmanTgi nonemiet iepakojumu un parbaudiet, vai visas detalas ir veselas.

A Uzmanibu - Bridinajums

Glabajiet plastmasas pléves un konteinerus dro$a attaluma no zidainiem un maziem bérniem, jo pastav
nosmaksanas risks!

_

Saglabajiet iepakojuma materialu turpmakai lietosanai.

IEKARTAS UZSTADISANAS PLANOSANA

Robota uzstadi$ana nav saistita ar sarezgitam iejauk$anas darbTbam, bet tai nepiecieSama vismaz iepriek$éja plano$ana, lai
noteiktu labako vietu, kur uzstadtt baro$anas bloku.

Novietojiet baroSanas bloku viegli pieejama vieta.

- BaroSanas avots ir janovieto védinama vieta, vienlaikus
pasargdjot to atmosféras faktoru un tieSu saules staru
iedarbtbas.

- BaroSanas avotu nevajadzétu novietot tieSa saskaré ar zemi
vai mitru vidi.

baro$anas bloks .

SIS

Uzmanibu - Bridinajums

Min. augstums
160 cm / 63"

Novietojiet baroSanas avotu bérniem nepieejama
vieta.

A Uzmanibu - Bridinajums

Lai veiktu elektrisko savienojumu, ir janodroSina, lai netalu no uzstadiSanas vietas atrastos stravas
kontaktligzda. Parliecinieties, vai savienojums ar stravas padevi atbilst attiecigajiem spéka esoSajiem
likumiem. Lai iekarta darbotos pilniba, elektriskajai sistemai, kurai ir pievienots baroSanas avots, jabut
aprikotai ar pareizi funkcion&joSu zemejumu. Piegadata kéde jaaizsarga ar diferencialo slédzi (RCD) ar
aktivizacijas stravu, kas neparsniedz 30 mA.

A Uzmanibu - Bridinajums

Parliecinieties, ka pieklut barosanas avotam var tikai pilnvarotas personas.
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DARBA ZONU SAGATAVOSANA UN NOROBEZOSANA

Zaliena sagatavosana plausanai

1. Parbaudiet, vai plaujamais zaliens ir vienmérigs un bez bedrém, akmeniem un citiem Skérsliem. Ja nav, veiciet
nepiecieSamos uzlabojumus. Ja atseviskus SkérS|us nav iespéjams noverst, plaujamas zonas ir pienacigi jaaizsarga.

2. Parbaudiet, vai visas zaliena zonas neparsniedz pielaujamos slipumus (sk. "Tehniskie dati")
Robots brivi parvietojas zaliena iekSiené, pateicoties sensoriem, kas atpazist zalienu. Darzam jabat pareizi kontrolétam

un atbilsto§am, lai nodroS$inatu, ka robotam pietiek telpas, kas nepiecieSama, lai atpazitu zales trakumu. Rupigi ieverojiet
zemak noradrtos punktus, lai lietotu robotu pareizi un drosi.

( 7

OK

,

SIENINAS DZIVZOGS ARCINAS CIETAIS SEGUMS
minimalais augstums minimalais platums 25 cm /9,8 "
9cm./3,5"

. J

Robezu/aizsardzibas veidi, kurus var izmantot, lai precizi aprakstitu robota darba zonu.

Cietais segums e

Robotam ir nepiecieSama vismaz 25 cm platiba, lai droSi apstatos
un mainTtu virzienu.

>25cm (13.8")

Sienina - N

Perimetra sienina, kas norobeZo darba zonu un kuras augstums
parsniedz 9 cm. (3,54 "). Zemu sieninu gadTjuma aizsargajiet zonu
ar arcinam vai ar atbilstoSu cieto segumu.

minimalais augstums
15cm. (5,90 ")
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Dzivzogs e
Darba zonu var efektivi norobezot arT ar dzivzogiem.

Bedre

Darba zonu nevar norobezot ar gravjiem vai bedrém, kas nedrTkst
atrasties arT plaujamaja zalaja. Pirms robota palaiSanas parbaudiet,
vai zaliena nav tadu priekSmetu ka rotallietas, mazi akmeni, zari vai
smidzinataji, kas iznak no zemes un kas apgratinat pareizu robota
darbTbu vai sabojat asmeni.

Skersli un aizsardziba
llustracijas attélo iekS&jo un periféro elementu piemérus pareizajai darba zonai. Ja paradas tadi elementi ka nesegtas saknes

vai stieples, ir janodala $o elementu perimetrs ar cieto segumu, sieninam vai barjeram, lai novérstu kludas robota darbtba. Nav
nepiecieSams norobezot elementus (kokus, stabus utt.), kas nerada traucéjumus normalai robota darbbai.
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Saknes

Nekada gadijuma neatstajiet darba zonu, ko neierobeZo Skeérsli,
kas nelauj robotam pareizi darboties (saknes, arejas caurules,
darba instrumenti utt.).

Grants

'

® Uzmanibu — Bistami

Robots var neatpazit lapotnes, kas robezZojas
ar zalienu. Aizsargajiet zaliena zonu ar citiem
norobezojumiem.

Saurs lenkis

'

® Uzmanibu — Bistami

Zaliena vietas, kas beidzas ar loti $auru zonu, ka
paradits attéla, robots nespéj viegli parvietoties.
Izslédziet zaliena laukumu, lai robots nevarétu iziet
no savas zonas.
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NOGAZES

Parbaudiet, vai visas zaliena zonas neparsniedz pielaujamos slipumus (sk. "Tehniskie dati")
NedrTkst plaut apgabalus ar lielaku slipumu vai ar Tpastbam, kas nav savienojamas ar pareizu robota darbtbu (skatTt $adus
punktus). Augstaku slTpumu gadTjuma tie ir janodala.

_

Sensori, ar kuriem robots ir aprikots, !auj tam atpazit nogazes, uz kuram tas nevar stradat, un maina virzienu,
lai izvairitos no apgasanas vai tehniskam k!ﬁdém. Lidz ar to, lai nodrosinatu lielaku robota aizsardzibu, ir
janodala zonas, kuras ir nogazes, kuras tas nevar stradat. Ja slipums ir specifikacija paredzétajas robezas, ir
ieteicams robotu parbaudit pirmas lietoSanas laika.

KALNUP LEJUP

oK

lielaks par 1 m /39,3 ".
no 0 I7dz -45%

+45%  450m -45%
P (17,717

100 cm (39,3 ) 100 cm (39,3 )

Robots spéj tikt gala ar slipumiem ITdz 45%, ja vien tie samazinas attaluma, kas parsniedz vienu metru.

STAVAS NOGAZES

Péksnas slTipuma mainas gadTjuma (vairak neka 25%) robota droSibas sistéma to interpreté ka neparastu situaciju un tapéc
maina braukSanas virzienu, lai robots atgrieztos dro$1ba, turpinot plaut zalienu.

Koki ar stublaju, kas pakapeniski pacelas no zemes, vai akmeni, kas novietoti, lai norobezotu puku dobes, kur zales virsma ir
|ézena, tiek interpretéta art ka slipuma maina.

_
Ja slipums ir specifikacija paredzetajas robezas, ir ieteicams robotu parbaudit pirmas lietoSanas laika.

KALNUP LEJUP
( R

no 0 I1dz +25% . no 0 I1dz -25%

-25 (f/ﬁ//f/’ 25cm
9,84 ")

100 cm (39,3 )

Robots spéj tikt gala ar nogazem ar slipumu I1dz 25%, ja tos augstums samazinas peksni.
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(/

Ar robotu nedrikst plaut laukumus, kuru slipums ir lielaks par atlauto.

IESPEJAMIE ELEMENTI DARBA ZONAS IEKSIENE UN ATTIECIGIE DROSIBAS
ATTALUMI

ATBILSTOSA BASEINA SISTEMATIZACIJA
p

minimalais cieta seguma platums
70cm/27,5"

aizsardzibas arcinas

Attela iepriek$ paradita pareizi norobezota darba zona optimalai robota darbibai.

NEATBILSTOSA BASEINA SISTEMATIZACIJA
p

cieta seguma platums ir mazaks par

70cm/27,5" \

zemes gabala platums mazaks par
100cm /39,37 "

lepriek$ redzamais attéls attélo darba zonu, kura robota darbibas zonas nav pareizi norobezZotas, tadéjadi novérsot pareizu
robota darbu.
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IESTATISANA

IESTATISANAS IETEIKUMI

_

Lietotajam ir javeic iestatiSana saskana ar rokasgramata aprakstitajam procediram. Neveiciet nekadus
iestatijumus, kas nav skaidri noraditi rokasgramata. Jebkurus arkartas iestatijumus, kas rokasgramata nav
tieSi noraditi, drikst veikt tikai razotaja pilnvaroto servisa centru darbinieki.

PLAUSANAS AUGSTUMA IESTATISANA

Pirms asmens grieSanas augstuma iestati$anas parliecinieties, ka robots ir dro8i apturéts (sk. "Robota
droSa apstasanas").

_

Lietojiet aizsargcimdus, lai novérstu roku sagrieSanas risku.

1. Apgaziet robotu un novietojiet to ta, lai nesabojatu parsegu.

2. Pagrieziet skavu (E) pulkstenraditaja virziena ar atbilstoSo
atslégu.

3. Paceliet vai nolaidiet plausanas mehanismu (D), lai noteiktu
vélamo plaudanas augstumu. Vértibu var noteikt, izmantojot
graduéto skalu, kas novietota uz komplektacija esosas
atslegas.

I ——

Nelietojiet robotu, lai plautu zali, kas augstaka par
1 cm (0,40 ") virs plausanas asmens. Samaziniet
plausanas augstumu pakapeniski. lesakam
samazinat augstumu mazak par 1 cm (0,40 ") ik
péc 1 vai 2 dienam, Iidz tiek sasniegts idealais
augstums.

4. Kad iestatiS8ana ir pabeigta, pagrieziet skavu (E) pretgji -
pulkstenradTtaja virzienam).

5. Apgaziet robotu atpakal darba stavokIr.
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LIETOSANA UN DARBIBA BEZ AUTOMATISKAS UZLADES STACIJAS KOMPLEKTA

LIETOSANAS NOSACIJUMI

_

- Pirms robota pirmreizéjas lietoSanas uzmanigi izlasiet rokasgramatu un parliecinieties, ka to pilniba
saprotat, jo Tpasi visu informaciju, kas attiecas uz drosibu.

- Lietojiet robotu tikai raZzotaja paredzetaja veida un neparveidojiet iekartu, lai iegitu veiktspéju, kas
atSkiras no paredzétas.

- lzvairieties no robota un ta periféro ieriéu izmantosanas nelabvéeligos laika apstaklos, jo Tpasi, ja
pastav zibens spériena risks..

VADIBAS PANELA APRAKSTS UN IZVELNES PARSKATS

Attéla paradits masinas vadibas panela stavoklis un funkcijas.

STOP.

Nospiediet, lai drosi apturétu plavéju.

Izmantot péksna apdraudéjuma gadijuma un veikt
iekartas apkopes darbibas.

FF Nospiediet, lai ieslégtu vai izslégtu iekartu.

Aktivizé vai deaktivizé darbibas uzsakSanu noteikta
laika (to var iestatrtt lietotné).

]

AUTO

Turot nospiestu, ik péc 3 sekundem darbibas uzsakSana
tiek aizkavéta par 1 stundu (robots ar skanas signalu
pazino par katru iestattto atlikto stundu).

(

Izslegts: ieprogrammétas darbibas uzsakSanas
funkcija ir atspéjota

Nepartraukti  ieslégts:  aktivizéta ieprogramméta
darbibas uzsak$anas funkcija

Mirgo: zibdnu skaits norada, cik stundas ir iestatitas
aizkavétajam sakumam.

J @:

Akumulatora uzlades ITmenis.
BATTERY

]
[
m
]
]

Darbibas kluda. Skatit nodaju "KLUDU MEKLESANA"

Nospiediet, lai saktu manualu darba ciklu. Ja akumulators ir pietiekami uzladéts un gaismas diode AUTO nedeg,
iekarta sak darba ciklu.

Nelieto, ja nav automatiskas uzlades stacijas komplekta.

|
=
C|l3
n|=a
mi—
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LED SIGNALU KOMBINACIJU NOZIME

ROBOTA DARBIBA

A.BATTERY: @) Robots darbojas

Q zems akumulatora uzlades ITmenis

Léni mirgo: gaidiSanas reZzims gaida
iestattta cikla sakumu/atlikto sakumu.

C. ALERT: Lai iegltu sikaku informaciju par
aizsardzibas Itdzekliem, sk. nodalu
“KLUDAS, CELONI UN RISINAJUMI”.

ROBOTA UZLADE
A.BATTERY: @) Uzlade pabeigta.

@) Ladsjes.

EKSPLUATACIJAS UZSAKSANA

1. Parbaudiet, vai plaujama zaliena augstums ir saderigs ar
pareizu robota darbibu (skatit tehniskos parametrus.

2. lestatiet velamo plausanas augstumu (skatiet "Plausanas
augstuma iestatiSana).

3. Parbaudiet, vai darba zona ir pareizi norobezota un nerada
8kerslus robota pareizi darbtbai, ka noradits nodala "Darba
vietu sagatavoSana un norobezo8ana" un turpmak.

OO

barosanas bloks raiditajs

4. Novietojiet robotu uzlades vieta. Min. augstums
160 cm / 63"

5. Kad savienojums ir izveidots, robots automatiski ieslédzas,
lai paradttu akumulatora uzlades ITmeni. (sk. "LED signalu
kombinacijas nozime").

6. Kad uzlade ir pabeigta, atvienojiet robotu un nospiediet taustinu “OFF/ON”. P&c pirmas uzlades akumulatoram japaliek
savienotam vismaz 4 stundas.

7. Novietojiet robotu zaliena iekSpusé ar zali vismaz 1 m (40,00 ") attaluma no jebkuriem Skérsliem.
8. Nospiediet pogu “OFF/ON” un pagaidiet dazas sekundes, ITdz robots pilnTba iesledzas.
9. Laiiedarbinatu robotu, nospiediet pogu "START/PAUSE".

Kad robots ir apstajies nodala "Robota apturéSana" aprakstito iemeslu dél, apturiet to dro8a veida un novietojiet atpakal uzlades
vieta.

_

Lai nodrosinatu labaku plausanas kvalitati, nedarbiniet robotu lietaina laika. Vislabako rezultatu var sasniegt
dienas vida.
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EKSPLUATACIJAS UZSAKSANA, IZMANTOJOT LIETOTNI

lekarta ir iebavéta Bluetooth ierice, lai to varétu programmeét un vadit no viedtalruna.

Izmantojot viedtalruni vai planSetdatoru, lejupieladgjiet lietojumprogrammu no Google Play vai Apple Store. Lai izveidotu
savienojumu ar iekartu, ieslédziet lietotni un izpildiet savieno$anas darbtbas.

Pé&c nokluséjuma pirmais piekluves PIN kods ir iestatTts uz "0000", mainiet PIN péc iespéjas atrak, lai iekarta botu drosa.
Lietojumprogramma lauj:

* leslégt un izslégt robotu.

 Laiieprogrammeétu darba laiku, iestatiet taustina "AUTO" konfiguraciju.

* Vadrit robotu plau$anas laika.

* MainTt sensoru stavokli.

» Skatit statusu, bridinajumus un iespéjamas iekartas kladas.

DARBIBAS UZSAKSANA AR IEPROGRAMMETU/ATLIKTU SAKUMU

Ja nepiecieSams, robotu var ieslégt un iedarbinat noteikta laika.
"AUTO" poga ir jaiestata tikai pirmaja lietoSanas reiz€, izmantojot lietotni.

* Nospiediet pogu “ON/OFF”
» Saciet lietojumprogrammu no sava viedtalruna, lai pieklttu funkciju taustinu programmeésanai.
* iestatiet darba laiku un saglabajiet konfiguraciju.

* izejiet no lietotnes, lai palaistu robotu, izmantojot tastaturu, vai lietojiet lietotni ieprogrammeétai startéSanai.

Lai startétu robotu, izmantojot tastatru, nospiediet taustinu "ON/OFF", ja robots ir izslégts, un pagaidiet daZas sekundes, I1dz
robots pilnTba ieslédzas.

Tslaicigi nospiediet taustinu "AUTO", lai aktivizétu saistTto konfiguracijas kopu.

Turot nospiestu AUTO taustinu, tiek aktivizéts atliktais starts: ik péc 3 sekundém darbibas uzsakSana tiek aizkavéta par 1
stundu. Robots ar skanas signalu pazino par katru iestatito atlikto stundu.

Vienmérigi degosa zala "AUTO" gaismas diode norada, ka ieprogrammeétais starts ir aktivs. Tas mirgo, ja ir aktivs atliktais starts;
zibSnu skaits atbilst iestatTtajam atliktajam stundam.

Nospiediet pogu “START/PAUSE”, robots pariet gaidiSanas rezima un péc tam iestatttaja laika uzsak darba ciklu.

(2

Kludas gadijuma izslédziet robotu, turot nospiestu taustinu “OFF/ON”, un veiciet atkartoti secigas palaiSanas
darbibas.
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ROBOTA DROSA APTURESANA

Robota lietoSanas laika to var nakties apturét. Normalos apstaklos robotu aptur ar taustinu “OFF”. Draudu gadTjuma vai, veicot
tehnisko apkopi, tas ir jaaptur droSibas apstaklos, lai novérstu nejauSas asmens palaiSanas draudus. Lai apturétu robotu,
nospiediet pogu "STOP". Atvienojiet stravas kontaktdak$u no kontaktligzdas.

@

Robota apturesana drosos apstaklos tas ir
nepiecieSams, lai veiktu apkopi un remontu
(pieméram: asmens nomaina, tiriSanas darbibas
utt.).

Lai iedarbinatu robotu, rikojieties sadi:
- novietojiet robotu plau$anas zonas iekSpuseé;

- Nospiediet palaiSsanas pogu "ON/OFF" un pagaidiet daZzas
sekundes, ITdz robots pilnTba ieslédzas.

- Lai saktu darba ciklu, nospiediet pogu START/PAUSE.

ROBOTA APTURESANA

Robots automatiski apstajas, kad rodas uzskaititie apstakli:

* Noplauts zaliens: Sensors ir atpazinis noplauto zalienu, un ITdz ar to nav nepiecieSams plaut zalienu talak. Uzladgjiet
akumulatoru un péc vienas vai divam dienam iedarbiniet robotu no jauna atbilstoSi zales aug$anai.

e Zales nav: zales atpaziSanas sensori ilgstoSi nav konstatéjusi zales esamibu. Bridinajuma gaismas diode mirgo divas
reizes.

¢ Zems akumulatora Iimenis: akumulatora uzlade ir izsmelta.

Ja mirgo gaismas signals ALERT, izveidojiet savienojumu ar lietotni, lai detalizéti redzétu kladu.
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AUTOMATISKAS UZLADES STACIJAS KOMPLEKTA PLANOSANA UN UZSTADISANA

Robota uzstadi$ana nav saistita ar sarezgitam iejauk$anas darbTbam, bet tai nepiecieSama vismaz iepriek$gja plano$ana, lai
noteiktu labako vietu, kur uzstadit uzlades staciju, baroSanas avotu un izsekot vado$ais vads celu.

|

Novietojiet baroSanas avotu bérniem nepieejama
vieta. Pieméram, vieta, kas ir augstaka par 160 cm.
(63 ").

|

Parliecinieties, ka piek!ﬁt baroSanas avotam var

Uzlades stacija janovieto zaliena mala, vélams, zona ar
lielakiem izmériem, no kuras viegli ir sasniedzama jebkura cita
zaliena zona. Zona, kura ir uzstadita uzlades stacija, turpmak
tiks saukta par "Galveno zonu".

barosanas bloks

QYIS

Uzmanibu - Bridinajums

Min. augstums
160 cm / 63"

Uzmanibu - Bridinajums

tikai pilnvarotas personas.

Uzmanibu - Bridinajums

Lai veiktu elektrisko savienojumu, ir janodroSina, lai netalu no uzstadiSanas vietas atrastos stravas
kontaktligzda. Parliecinieties, vai savienojums ar stravas padevi atbilst attiecigajiem spéka esoSajiem
likumiem. Lai iekarta darbotos pilniba, elektriskajai sistemai, kurai ir pievienots baroSanas avots, jabut
aprikotai ar pareizi funkciongjoSu zeméjumu. Piegadata keéde jaaizsarga ar diferencialo slédzi (RCD) ar
aktivizacijas stravu, kas neparsniedz 30 mA.

leteicams iekartu uzstadit elektrisko komponentu skapi (ara vai iekstelpa), kas ir aizsledzams un labi
védinams, lai uzturétu pareizu gaisa cirkulaciju.

Katra darba cikla beigas robotam jaspéj viegli sasniegt uzlades punktu, kas blds sakumpunkts jaunam darba ciklam un
sasniegt citas darba zonas, turpmak - Sekundaras zonas.

Novietojiet uzlades staciju, ievérojot $adus noteikumus:

- I1dzena zona;

- stabila, kompakta zemes virsma ar labu drenazu;

- Vvélams, lielaka zaliena zon3;

- parliecinieties, ka laistiSanas ierices nevirza tdens striklu uzlades stacijas tuvuma;

- uzlades stacijas ievadei jabut novietotai, ka paradits attéla, lai robots varétu atgriezties taja, sekojot vadoSais vads
pulkstenraditaja virziena,

- pirms pamatnes jabdt taisnai [Tnijai 200 cm (78,74 ") garuma;

- jebkuri metala stieni vai zalaja apmales pamatnes tuvuma var radTt signala traucéjumus. Novietojiet zales plaveja pamatni
cita darza pusé vai parvietojiet apmali. Lai iegutu stkaku informaciju, sazinieties ar razotaja klientu atbalsta dienestu vai
kadu no pilnvarotajiem servisa centriem.

Uzlades stacijai ir jabat labi nofiksétai uz zemes. Novérsiet pakapiena veidoSanos pie ieejas pamatnes priek$a, vajadzibas
gadijuma novietojot nelielu maksligas zales paklaju, lai kompensétu pakapienu pie ieejas. Vai daleji nonemiet velénu un
uzlieciet pamatni uz zales vada..

Uzlades stacija ir savienota ar baro$anas avotu, izmantojot vadu, kam javirzas prom no uzlades stacijas no plausanas zonas
arpuses.
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* Novietojiet baroSanas avotu saskana ar $adiem noteikumiem:

- védinata zona, sargajot no atmosféras faktoriem un tieSiem
saules stariem,

- veélams, ekas iekSpus€, garaza vai remontdarbnica,

- jato novieto arpuse, to nedrtkst paklaut tieSai saules staru
vai idens iedarbibai: tapéc tas ir jaaizsarga, turot védinamas
kastes iekSpusé. To nedrikst novietot tieSa saskaré ar zemi
vai mitru vidi,

- novietojiet to arpus zaliena, nevis uz ta,
- atritiniet vadu, lai tas brivi noklata veida no uzlades stacijas

sasniegtu baroSanas avotu. Nesalsiniet un nepagariniet
vadu.

e Vada posmam pie ieejas jabat taisnam un perpendikulari
noltdzinatam ar uzlades staciju vismaz 200 cm (78,74 ")
garuma, bet pie izejas vada posmam ir javirzas prom no
uzlades stacijas, tad robots vareés ieiet pareizi.

Minimalais attalums
200 cm / 78,74 collas

Ja robots ir uzstadits netalu no vietas, kur ir uzstadTts cits robots
(tads pats vai cita razotaja), uzstadiSanas laika ir javeic robota
raidTtaja un uztveéréja modifikacija, lai abu robotu frekvences
nerada traucejumus viena otrai.

Saja gadijuma sazinieties ar tuvako servisa centru.

| A

0

SNSRI
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UZLADES STACIJAS UN BAROSANAS AVOTA UZSTADISANA

j e ™ —
Uzmanibu - Bridinajums

Pirms jebkadu darbibu veikSanas izsledziet galveno |
baroSanas avotu.

baro$anas avots (A)

Novietojiet baroSanas avotu bérniem nepieejama Min.
vieta. Pieméram, vieta, kas ir augstaka par 160 cm. augstums
(63,00 ")- 160 cm

(63.00 ")

Kabeli, kas ved uz uzlades staciju, nedrikst saisinat
vai pagarinat, liekais kabelis ir jasatin astotnieka
forma, ka paradits attéla.

Uzstadisanai paredzétais vadosSais vads but 1saks
par 50 m, sazinieties ar tuvako servisa centru.

1. Novietojiet uzlades staciju iepriek$ noteikta vieta.

2. leklajiet un nofiksgjiet vadoSais vads (M) gar vadotni uzlades stacija. Nogrieziet lieko vadoS$ais vads apméram 5 cm pari
savienotajiem.

3. Savienoijiet ieejas vadu pie pamatnes ar raiditaja (T) sarkano spaili. Savienojiet pamatnes izejas vadu ar melno spaili.

. - - - . I T v . - v -
Spailes izmantojamas tikai originala vadosais vads savienosanai.

savienot ar
sarkano spaili
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4. Ar naglam (P) piestipriniet uzlades staciju (N) pie zemes. Ja
nepiecieSams, nostipriniet uzlades staciju ar paplasinaSanas
enkuriem (Q).

5. Instalgjiet baroSanas avotu (A).

6. Pievienojiet uzlades stacijas (N) stravas kabeli (E) baro$anas
avotam (A).

7. Pievienojiet stravas padeves spraudni (A) elektribas
kontaktligzdai.

8. Ja raiditaja gaismas diode mirgo, savienojums ir pareizs. Ja
neé, ir jaidentificé kluda (sk. "Problému novérsana").

9. Uzstadiet aizsardzibu (L).

23

BarosSanas
avots(A)

raidXtXjs (B)
) vadosais vads
i Min. augstums |
baro$anas 160 cm (63.00 ")

kabelis (E)

uzl®des
stacija (N)
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Darba zonas norobezoSana

Parbaudiet visu zaliena virsmu un noveértéjiet, vai ir nepiecieSams
to sadalit vairakas atseviSkas darba zonas saskana ar
turpmak aprakstrtajiem kritérijiem. Pirms uzsakt vadosSais vads
uzstadi$anu, lai batu viegli un érti izdartt, ieteicams parbaudtt visu
marsrutu. llustracija attélo zaliena paraugu ar posmu vadoSais
vads nostiepSanai.

Uzstadot iekartu, ir jaidentificeé visas sekundaras zonas. Ka
sekundaro zonu identificé zaliena dalu, kas savienota ar galveno
zalienu ar Sauru eju, ko robotam ir gruti sasniegt ar nejausu
kustibu. Teritorijai jabut sasniedzamai bez pakapieniem un
augstuma atSkirtbam, kas parsniedz pielaujamos raksturlielumus.
Ja teritorija ir defingéjama ka “sekundara zona”, ta ir atkartga art no
galvenas zonas izmériem. Jo lielaka ir galvena zona, jo gratak bas
sasniedzami Sauri fragmenti. Kopuma posms, kas ir Tsaks par 200
cm (78,74 "), ir uzskatams par sekundaru zonu. Robots parvalda
vairakas sekundaras zonas atkariba no modela Tpastbam ("Skatt
tehniskos datus").

Minimalais atlautais ejas attalums ir 150 cm (59,05 collas) no
malas ITdz malai. Gadijuma, ja ejas malas ir kadi priekSmeti,
zonas bez zaliena vai plaisas, janem véra arT minimalais dro$Tbas
attalums no tiem; tapéc kopuma nepiecieSamajai ejai jabat 200 cm
(78,74 collas) lielai.

Ja 87 pareja ir |oti gara, tad ir vélams,lai platums batu lielaks par
150 cm (59,05 collas) no vienas malas I1dz otrai.

Programmés$anas laika ir jakonfiguré sekundaro zonu izméri un
virziens, lai tas atrak sasniegtu (pulkstenradrtaja virziena / preteji
pulkstenradttaja virzienam), ka arT nepiecieS8amie vada metri, lai
sasniegtu sekundaro zonu. Sk. "Programmésana".

Gadijuma, ja iepriekS aprakstitas minimalas prasibas netiek
ievérotas un viena zona, kas atdalita no otras ar pakapienu
parsniedz robotam piemTto$as spéjas, vai arT tas ir koridors, kas
mazaks par 150 cm (59,05 collas) no malas ITdz malai, tad $T
zaliena zona uzskatama par "slégto zonu”.
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Ja darba zonas iekSpusé ir metala segums vai metala loka, duSas pamatne vai elekiribas vadi, lai izvairitos no robota un
vadoS$ais vads darbibas traucéjumiem, vadoS$ais vads turiet vismaz 100 cm attaluma (39,37").

(4

Attelair paradits iek$éjo un perifero elementu piemérs darba zonai un attalumi, kas jaievero, izkartojot vadosSais
vads. levérojiet attalumu no visiem dzelzs vai cita metala elementiem (lukam, elektriskiem savienojumiem
utt.), lai izvairitos no signala traucéjumiem vadosais vads.

SEKUNDARA ZONA
min. 150 cm
(sekojot vadam)

min. 230 cm
(150 cm sekojot vadam)

e
A ™)

&
&

Stingra rokasgramata noradito attalumu un slipumu ievéroSana garanté optimalu robota uzstadisanu un
labu ta darbibu. Slipas vai slidenas vietas palieliniet attalumu par vismaz 30 cm./11.81 ".
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Ja darba zona vai arpus tas atrodas peldbaseins, dikis, stava nogaze, gravis, pakapiens, publiski celi, kas nav norobeZoti vai ir
norobezoti ar viegli parvaramu Zogu, novietojiet vadoSais vads vismaz 90 cm (35,43 ") attaluma.

Ja darba zona atrodas S$keérsli, ka
pieméram, koki, krami vai stabi, kam
nav asu stlru, tos nav nepiecieSams
norobezot. Robots atduras pret $kérsli un
maina virzienu.
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VADOSAIS VADS UZSTADISANA

VadoS$ais vads var ierakt zemé vai novietot uz tas. Ja

jums ir ierfice vada ieklasanai, ir vélams to ierakt zemé, jo tas
garanté labaku paSa vada aizsardzibu. Citadi vads ir janovieto uz
zemes, nostiprinot ar fpasam naglam, ka aprakstits zemak.

¢ Err——

Saciet vada novietoSanu no uzlades stacijas
uzstadiSanas vietas un atstajiet paris metru
atlikumu, lai péc nomériSanas to nogrieztu
pieslegSanas blokam gala faze.

Vads, kas novietots uz zemes

Gar cela malu, kur uzstadits kabelis, zale janoplauj loti zemu,
izmantojot trimmeri vai krimgriezi. Tad bus vieglak sakartot kabeli
uz zemes un novérst, ka zales plavéjs Skérso kabeli vai saboja
izolaciju.

1.

vads

Novietojiet vadu pulkstenraditaja virziena gar visu mar$rutu
un nostipriniet to ar attiectgam naglam, izvietojot tas apméram
100 cm (39,37 ") attaluma citu no citas. Vadam ir jasaskaras ar
zemi, lai pasargatu to no bojajumiem, ko varétu nodartt zales
plavejs pirms tas tiek nosegts ar zali.

- Novietojot vadu, ievérojiet pulkstenraditaja kustibas
virzienu.

- Posmos, kas nav taisni, nofiksgjiet vadu ta, lai tas
nesagrieztos un lai tas regulari izliektos (radiuss 20 cm).

vada nostiprina

lerakts vads

1.
2.

Izrociet zemé ITdzenu vadzinu (apméram 2 - 3 cm (0,7874 - 1,1811 "))..

leklajiet vadu pulkstenraditaja virziena pa visu marrutu dazu centimetru dziluma. Neierociet vadu dzilak par 5 cm, lai
nesamazinatu robota uztverta signala kvalitati un intensitati.

leklajot vadu, ja nepiecieS8ams, blokéjiet to daZos punktos ar specialajam naglam, lai tas paliktu sava vieta, kad jus to aprokat.

Nosedziet visu vadu ar zemi un parliecinieties, vai tas zem zemes ir labi nostiepts.
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Vada savienoSana.

Ja nepiecieSams, uzstadiSanas pabeigSanai var izmantot arT citu
g oo
originalo vada savienojumu. I -

levietojiet abus kabela galus savienojuma, parbaudiet, vai kabelis
ir pilnTba ievietots ta, ka gali ir redzami no otras puses. Ar knaiblém e o
piespiediet augsa esoso pogu.

(¢ R — Y4

- lzmantojiet tikai oriéinélos savienojumus, jo e 6
tie garanté drosu elektrisko savienojumu un
udens necaurlaidibu.
7

- Neizmantojiet izolacijas lentes vai citu veidu
savienojumus, kas nenodroSina pienacigu
izolaciju (cilpas, spailes utt.), jo augsnes
mitruma iedarbiba péc kada laika perimetra
vads sarusés un partruks.

AKUMULATORA LADETAJS PIRMAJA LIETOSANAS REIZE

-

levietojiet robotu uzlades stacijas iekSpuseé. e

2. Nospiediet taustinu "ON / OFF" un gaidiet daZas sekundes,
ITdz robots pilnTba ieslédzas.

. POGA "START/PAUSE"
s

3. Akumulatora lampina dazu sekunzu laika klast oranza, tiklTdz
tiek atpazita uzlades stacija. , POGA “ON"

4. Parbaudiet, vai “AUTO” gaismas diode ir izslégta, un, ja
nepiecieSams, nospiediet pogu ,AUTO”, lai izslégtu diodi.

5. Kad iekarta ir uzladéjusies, to var darbinat vai programmét
darba uzdevumu izpildei (sk. "Programmésana").

I ——

Péc pirmas uzlades akumulatoram ir japaliek
pievienotam vismaz 4 stundas.
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LIETOSANA UN DARBIBA

LIETOSANAS NOSACIJUMI

(2

- Pirms robota pirmreizéjas lietoSanas uzmanigi izlasiet rokasgramatu un parliecinieties, ka to pilniba
saprotat, jo Tpasi visu informaciju, kas attiecas uz drosibu.

- Lietojiet robotu tikai razotaja paredzéetaja veida un neparveidojiet iekartu, lai iegutu veiktspéju, kas
atSkiras no paredzeétas.

- lzvairieties no robota un ta periféro ieriéu izmantosanas nelabvéligos laika apstaklos, jo Tpasi, ja
pastav zibens spériena risks..

VADIBAS PANELA APRAKSTS UN IZVELNES PARSKATS

Attela paradits masinas vadibas panela stavoklis un funkcijas.

STOP.

Nospiediet, lai drosi apturétu plaveju.

Izmantot pékdna apdraudéjuma gadijuma un veikt
iekartas apkopes darbibas.

—— | Nospiediet, lai ieslégtu vai izslégtu iekartu.

Automatiskas darbbas aktivizéSana vaideaktivizéSana.
AUTO Darbojoties automatiski, iekarta ir ieprogramméta
darbam saskana ar turpmakajas lappusés aprakstito.

AUTO lzslegts: Manuala darbtba.
leslegts pastavigi: Automatiska darbtba.

sicHB

Akumulatora uzlades ITmenis.
BATTERY

=- ]
ol
m
A
3

Darbibas kluda. Skatit nodalu "KLUDU MEKLESANA"

©

Robots uzlades stacija (gaismas diode AUTO nedeg)

Z | Nospiediet, lai saktu manualu darba ciklu. Ja akumulators ir pietiekami uzladéts un gaismas diode AUTO nedeg,
PAUSE | iekarta sak darba ciklu. Beidzoties darba ciklam, ta atgriezas uzlades stacija.

karta darza

)
i

Ar iekartu kustiba var apturét plausanu, iekarta ieslédzas gaidiSanas reZima.

Ar iekartu gaidi$anas rezima ir iespéjams atsakt plausanu.

Ta atgriezas uzlades stacija un atsak automatisko vai manualo darbtbu atbilstoSi "AUTO" stavoklim.

D[
= |
C|l3
njl|l=a
mi-

Lietotaja rokasgramata 28



DARBIBAS UZSAKSANA AR AUTOMATISKAS UZLADES STACIJAS KOMPLEKTU

Ekspluatacijas uzsakSanas procedura javeic péc pirmas ieslégSanas un péc ilgstoSa dikstaves perioda.

Parbaudiet, vai plaujama zaliena augstums ir saderigs ar pareizu robota darbTbu (skatTt tehniskos parametrus).
lestatiet vélamo plauSanas augstumu (skatTt grieS8anas augstuma iestatisana).

Parbaudiet, vai darba zona ir pareizi norobezota un nerada skérslus robota pareizai darbibai, ka4 noradits sadala "Darba
zonu sagatavoSana un norobezoSana" un turpmak.

Parbaudiet, vai darza nav lielu pelku, kas radusas péc stipra lietus.

levietojiet robotu uzlades stacijas iekSpusé.

Nospiediet taustinu “ON/OFF” un pagaidiet dazas sekundes, I1dz robots pilnTba ieslédzas.
Akumulatora spuldzite dazu sekunzu laika klust oranza, tiklTdz tiek atpazita uzlades stacija.

Pirmoreiz uzstadot automatiskas uzlades stacijas komplektu, aktivizgjiet robota automatisko darbibu, izmantojot lietotni un
sekojot noradem taja.

lekarta ir gatava lietoSanai. Nospiediet pogu "AUTO", lai iestatTtu iekartas automatisko vai manualo darbibu.

lekartas darbiba manualaja rezima "gaismas diode 'AUTO' nedeg"

Kad akumulators ir pilntba uzladéts, nospiediet START/PAUSE pogu, lai saktu darba ciklu. Kad akumulators ir izladéjies,
robots atgriezas uzlades stacija.

Ja zale nav pilnTba noplauta, pagaidiet, IT7dz akumulators bus pilniba uzladéts, un saciet jaunu
darba ciklu.
Lai iegUtu labaku rezultatu, iekartu ieteicams lietot vismaz katru otro dienu.

Lai mainTtu dazu robota funkciju nokluséjuma iestatijumus, lejupieladejiet bezmaksas lietojumprogrammu viedtalruniem, sk.
"PIEKLUVE IZVELNEI AR LIETOTNI"

lekartas darbiba automatiskaja rezima “gaismas diode ‘AUTO’ deg”

Automatiskaja rezima robots ir ieprogrammets darbam katru nedélas dienu. Izmantojot mobilo lietojumprogrammu, ir
iespéjams parbaudtt noklusgéjuma iestatTto laika grafiku.

Darba ciklu skaitu automatiski parvalda robots, pamatojoties uz akumulatora jaudu. Automatiskaja rezima robots iziet no
uzlades stacijas, lai veiktu darba ciklu, atgriezas uz uzladi, lai péc tam stradatu no jauna, ja nepiecieSams.

Lai mainTtu darba laika un citu funkciju nokluséjuma iestatijumus, lejupieladéjiet bezmaksas mobilo lietojumprogrammu, sk.
"PIEEJA IZVELNEI AR LIETOTNI"
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ROBOTA LIETOSANA SLEGTAS ZONAS, KUR NAV UZLADES STACIJAS

Robota palaiSana slégtas zonas rezZima paredzéta plauSanai slégtas zonas, kur robots nespéj noklat pa vadoSais vads.
Parbaudiet, vai darba zona ir piemérota, ka noradtts nodala "DARBA ZONU SAGATAVOSANA UN IEROBEZOSANA".

A Uzmanibu - Bridinajums

Apturiet robotu drosos apstaklos (skatiet "Robota droSibas apturéSana") un transportgjiet to, izmantojot
atbilstosu rokturi. Izvairieties no robota turéSanas tuvu kermenim un vienmér izmantojiet attiecigo rokturi.

1. Novietojiet robotu darba zona ne mazak ka 100 cm (39,37
collu) attaluma no jebkadiem Skérsliem.

2. Nospiediet pogu ON/OFF un dazas sekundes pagaidiet, ITdz
robots pilnTba ieslédzas.

3. Savienojiet robotu ar savu mobilo lietotni un atlasiet pogu

6>
4. lzvelieties taustinu “slégta zona” @ .

5. lestatiet darba laika beigas un izvélieties “OK”.

Darba beigas drosi apturiet robotu (sk. “Robota droSa apstasanas”)
un transportégjiet to atpakal uz zonu, kura ir uzlades stacija.

Atjaunojiet normalu robota darbibu, k& aprakstits nodala
"EKSPLUATACIJAS UZSAKSANA".

PIEKLUVE IZVELNEI, IZMANTOJOT LIETOTNI

lekarta ir iebavéta Bluetooth ierice, lai to programmeétu un vaditu no viedtalruna.

Produkta tTmekla vietné lejupieladéjiet viedtalruna lietojumprogrammu Android vai IOS versija. Palaidiet lietojumprogrammu un
izpildiet noradtjumus, lai izveidotu savienojumu ar robotu.

Pé&c nokluséjuma pirmais piekluves PIN kods ir iestatTts uz "0000", mainiet PIN péc iespéjas atrak, lai iekarta batu drosa.

Lietojumprogramma lauj:
+  MainTt standarta automatisko darba grafiku.
lestattt lietus sensora darbtbu.
+ lestattt sakuma punktus, lai optimali parvaldttu sekundaro zonu, ja tada ir.
*  Maintt paroli.
Nosutrt komandu Sakt / Pauze / Sakums.
+  VadrTt robotu plausanas laika.
SkatTt statusu, bridinajumus un iesp&jamas iekartas kludas.

LIETOTAJA IZVELNES IESTATISANA CAUR MOBILO LIETOTNI

Palaidiet lietojumprogrammu sava viedtalrunT, lai pieklatu iekartas programmésanai, izmantojot funkciju "ESTATTSANA".

Turpmak aprakstitas pieejamas programmésanas funkcijas; katras funkcijas detalizéts skaidrojums redzams lappusés péc
plasmas diagrammas. Ar (*) apzimétas funkcijas ir pieejamas tikai atseviSkiem modeliem. SkatTt tabulu , Tehniskie dati.
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IZVELNES IESTATIJUMI — PROGRAMMESANAS REZIMS

Izmantojiet viedtalruna lietotni, lai piek|Utu iekartas programmésanai, ko var veikt sadala «IESTATIJUMI>».

Seit ir nosauktas pieejamas programmésanas funkcijas; plasaks katras funkcijas skaidrojums ir redzams lappusés, kas atrodas
dzilaka ITmenT. Ar (*) apzimétas funkcijas ir ietvertas tikai dazos modelos. Skatiet tabulu «Tehniskie dati».

Datuma un laika iestatijumi

-~

4 \
]

]
\\/

-

Robota iestatijumi

B—o

Profila iestatrjumi

Nedeélas grafiks

-

G Vv s D\
i e a [¢]
o n b m

Lauj iestatTt robota datumu un laiku. Parasti tos iestata automatiski, tikltdz
izveidojat savienojumu ar robotu.

Piekluve visiem tiem iestatTjumiem, kas attiecas uz robota darbTbu, pieméram,
iknedélas darba cikla planojumam un atgriezei uzlades baze.

Varat iestatit 3 daZzadus darbibas profilus, kuri lauj pielagoties Tpasam
plausanas vajadzibam, ka arT noteikt, kad robots nedrikst uzturéties darza.

Seit var noradtt atseviSku darba ciklu (ne vairak ka 4) norises laiku katrai
nedélas dienai, apstradajamas vietas un apmales plausanu.

Ir iespéjams |oti vienkarSi parkopét vienas dienas iestatTjumus uz visam
paréjam nedélas nedélam.

Vienkarsi turiet nospiestu kadu no konkrétai dienai noteiktajiem norises laikiem
(zala josla attéla pa kreisi), un paradisies ekrans, kura varésit izveléties citas
nedélas dienas, uz kuram japarkopé tas pats norises laiks.

leteicamais darba laiks dazadiem modeliem, péc darza platibas

Modelis | m?2 (ft2) | T1 T2 T3
B015DEZ 800 (8611") 09:00 18:30
B020DEZ 1000 (10763") 09:00 20:00
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Uzladesanas iestatijumi

i LY

Lietus sensora iestatijumi

Te var iestatlt attalumu starp robotu un vadoSais vads atgrieSanas laika,
nemot véra visas iestatitas darba zonas.

Aktive vai deaktive lietus sensoru. Ir iesp&jams arT iestatTt vélaku izbraukSanu
O no bazes tad, ja tiek konstatéts lietus.

Darza iestatijumi
Piekluve atsevisku darba zonu iestatTjumiem, kurus var darboties robots;
pieejamie iestatTjumi ir Sadi:
ﬁ}ﬁw *  Izmeéri: aptuvena darba zonas virsma
- Attalums: attalums, kas robotam janobrauc, lai sasniegtu zonu
«  Virziens: pulkstenraditaja kustibas virziens vai pretejs virziens, kada
jadodas uz konkréto zonu
«  Attalums no vada: robota attalums no vado$ais vads, kad tiek sasniegta
sekundara zona
- Ekorezims: ja ir aktivéts, tad robots samazina darba laiku, ja konstaté,
ka zalajs jau ir plauts

InstaleSanas parametru iestatijumi
Lauj mainTt instaleSanas parametrus, kas uzskaititi un aprakstiti zemak:
*  Izbrauksana no vada zonas: iestata robota attalinajumu no vadoS$ais

vads.
é;‘} «  Gaisa markieris: maina attalumu, kada robots atpazist signalu no uzlades
bazes

- Novietosanas nobide: iestata nobTdi attieciba pret vado$ais vads, lai
labak centrétu robotu, kad tas atgriezas pie bazes.

Valodas opcijas

Ay

Lauj mainTt robota saskarnes valodu, datuma, laika un attaluma formatu.

Drosiba
Piekluve iespejai mainTt robota ieslégSanas paroli un tastattras blokéSanas

Y funkcijai.

Paroles nomair,Ia

Lauj mainTt robota iedarbinaSanas paroli. So kombinaciju izmanto arT jauna
533 viedtalruna saparo$anai ar robotu.

(e

Tastatilras blokésana
Ja iesledz blokéSanu, nebis iespéjams dot komandas robotam, izmantojot
f‘\ tastatdru, un robotu iedarbinat vai likt tam doties uz uzladéSanos varés tikai
. ar attiectgu komandu talruna lietotne.
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Skanas bridinajuma signali
Aktive un deaktivé robota skanas bridinajuma signalus.

AtiestatiSana

0

Atjauno visus iestattjumus ta, ka bija iestatits rapnica.

SAVIENOJUMA MODULA KONFIGURESANA

Savienojuma modulis robota iekSiené |auj saslégties ar GSM un GPS tTkliem, izmantojot atbilstoSu antenu, un tadéjadilietotajs var
attalinati kontrolét iekartas stavokli. Ir iespgjams art dot dazu veidu komandas vai arT vienkarsi karté verot robota parvietoSanos.

AtkarTba no robota modela un konfiguracijas var bat iespéjams savienojuma moduli iegadaties un ierkot atseviski. Talak ir
sniegti noradTjumi, ka konfigurét un iedarbinat savienojumu moduli.

Roboti, kam jau ir savienojuma modulis
 Produkta timekla vietné lejupieladgjiet viedtalruna lietojumprogrammu Android vai iOS versija.
+ Péc tas atvérSanas pievienojiet robotu, noklikskinot uz pogas «+».

+ Péc iertléu saparoSanas jums piedavas jauninat robota programmatiru (ja nepiecieSams); veiciet programmatiras
atjauninasanu.

+ Péc jauninasanas jums automatiski tiks jautats, vai vélaties konfigurét savienojuma moduli; veiciet konfiguréSanu.

+ Péc ierices registréSanas savienojuma modulT paradisies geosétas funkcijas konfigurésanas logs; izvélieties vajadzigos
iestattjumus.

+ Savienojuma modulis tagad ir nokonfiguréts.

Atseviski iertkojams savienojuma modulis

+Produkta timekla vietné lejupieladgjiet viedtalruna lietojumprogrammu Android vai iOS versija.

+ Peéc tas atverSanas pievienojiet robotu, noklikskinot uz pogas «+».

* Robota ekrana aug$dala noklikskiniet uz iestattjumu izvélnes.

- Atlasiet «Konfigurét savienojuma moduli», lai saktu viedtalruna registraciju savieno$anai ar robotu.

- Pé&c registrédanas beigam jums lugs konfigurét geosétas funkciju; izvélieties vajadzigos iestatTjumus.

+ Savienojuma modulis tagad ir nokonfiguréts.
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ILGSTOSA DIKSTAVE UN ATKARTOTA EKSPLUATACIJAS UZSAKSANA

ligstoSas robota dikstaves gadijuma un pirms plauSanas sezonas ir javeic virkne darbibu, lai nodroSinatu pareizu robota
darbTbu, kad ta lietoSana tiek uzsakta no jauna.

1.
2.

Pirms glabasanas ziema, pilniba uzladéjiet akumulatoru. Uzladéjiet akumulatoru vismaz reizi 5 ménesos

Veiciet planoto apkopi ar pilnvarota mazumtirgotaja starpniecibu. Sada piesardziba ir nepiecie$ama, lai uzturétu robotu laba
stavoklT. Serviss parasti ietver $adas darbtbas:

* pilnTga robota ramja, plauSanas asmens un visu paréejo kustigo dalu tiriSana;

* robota iekSpuses tTriSana;

* robota darbtbas parbaude;

* nodiluSo detalu, pieméram, plauSanas asmens parbaude un, nepiecieSsamibas gadijuma, nomaina;

e akumulatora jaudas parbaude;

* ja nepiecieS8ams, mazumtirgotajs var ieladét arT jaunu programmataru.

RapT1gi notiriet robotu un uzlades staciju, ja tada ir (sk. "Robota tTriSana").

Parbaudiet, vai nav nodilusas vai bojatas detalas, pieméram, plauSanas asmens, un noveértéjiet nepiecieSamibu tas nomainTt.

Uzglabajiet robotu aizsargata un sausa vieta ar piemérotu istabas temperataru 10-20°C t3, lai tam nevarétu piekltt svesinieki
(bérni, dzTvnieki, citi sveSkermeni utt.). Uzglabajiet robotu temperatira, kas zemaka par 20°C, lai ierobeZotu bateriju padizladi.

Atvienojiet stravas spraudni (A) no kontaktligzdas.

Nosedziet uzlades staciju, ja tada ir, lai novérstu materialu (lapu, papira utt.) iekliSanu taja un saglabatu kontakta plaksnes.

Atkartota ekspluatacijas uzsakSana

Pirms robota atkartotas ekspluatacijas uzsakSanas péc ilgstoSas dikstaves rikojieties $adi:

1.
2
3.
4

Restartesana ar uzlades stacijas komplektu @ N

Pirms robota atkartotas ekspluatacijas uzsak$anas péc ilgstoSas
dikstaves, rikojieties $adi.

1.

pievienojiet stravas padeves spraudni elektribas kontaktligzdai

. atkartoti aktivizéjiet galveno baro$anas avotu

uzladeéjiet robota akumulatoru vismaz 4 stundas

. kad bateriju uzlade ir pabeigta, iedarbiniet robotu ka parasti

Pievienojiet  elekiribas  kontaktdakSu (A)  elektribas
kontaktligzdai.

lesledziet galveno baroSanas avotu. o
Baro$anas avots (A)

Novietojiet iekartu uzlades stacija.

Nospiediet pogu "ON/OFF" un nogaidiet dazas sekundes, ITdz
iekarta pilnTba ieslédzas.

. . . _ _ . uzlades stacija (C)
Akumulatora gaismas diode uz dazam sekundém nepartraukti :

deg oranza krasa, tikltdz robots atpazist uzlades staciju.

Saja bridT robots ir gatavs lietoSanai (sk. "Programmeésana").
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AKUMULATORA UZLADE ILGSTOSAI DIKSTAVEI

! Uzmanibu - Bistami

Robotu ir aizliegts uzladet spradzienbistama vai
viegli uzliesmojosa vide.

F;OGA "START/PAUSE"

1. Pieslédziet ladéSanas pamatni pie stravas un parliecinieties,
ka plaksnes ir tiras.

2. Novietojiet robotu uzlades stacija.

POGA “ON” (A)

3. Nospiediet pogu "ON / OFF" un nogaidiet dazas sekundes,
ITdz iekarta pilnTba ieslédzas.

. ) L _ _ ) POGA “OFF” (C)

4. Akumulatora gaismas diode uz dazam sekundém nepartraukti
deg oranza krasa, tikltdz robots atpazist uzlades staciju.

5. Parbaudiet, vai gaismas diode “AUTO” ir izslégta, un, ja
nepiecieSams, nospiediet pogu ,AUTO?”, lai izslégtu diodi.

6. Kad uzlade ir pabeigta (apméram 6 stundas), nospiediet pogu
"OFF" (C).

7. Uzglabajiet robotu sakartota un sausa vieta ar piemérotu
istabas temperattru 10 - 20°C ta, lai tam nevarétu piek|at
bérni, dzivnieki, citi sveSkermeni utt.

35 Lietotaja rokasgramata



IETEIKUMI LIETOSANAI

STs ir dazas norades, kas jaievéro, lietojot robotu:

- pat péc pienacigas dokumentéSanas pirmaja lietoSanas reizé simulgjiet dazus testa manevrus, lai iepazitu galvenas
komandas un funkcijas;

- parbaudiet, vai galveno detalu stiprinajumu skraves ir pietiekami pievilktas;
- bieZi plaujiet zalienu, lai novérstu parmérigu zales augsanu;

- nelietojiet robotu, lai plautu zali, kas augstaka par 1 cm (0,40 ") virs plauSanas asmens. Augstas zales gadijuma paceliet
plauSanas asmeni un nakamajas dienas to pakapeniski nolaidiet;

- jazaliensiraprikots ar automatisku apudeno$anas sistému, ieprogrammeéjiet robotu ta, lai vismaz stundu pirms aptdeno$anas
tas atgrieztos uzlades stacija;

- parbaudiet zemes slipumu un parliecinieties, ka tas neparsniedz maksimali pielaujamas vértibas, lai robota lietoSana
neradTtu apdraudéjumu;

- iesakam robotu ieprogrammeét ta, lai tas nedarbotos vairak neka nepiecieSams, noveértejot ari zales atSkirigo augsanu
daZados gadalaikos, lai nepaklautu to nevajadzigam nodilumam un akumulatora darbTbas laika samazinasanai;

- robota darbibas laika parliecinieties, ka darbibas zona nav cilvéku (it Tpasi bérnu, vecaka gadagajuma cilvéku vai invaltdu)
un majdzivnieku. Lai novérstu §adu risku, ieteicams ieplanot darbu ar robotu atbilstosa laika.

RaZotajs negaranté pilnigu zales plavéja robota saderibu ar citu veidu bezvadu sisttmam, pieméram, talvadibas pultim,
radioraidTtajiem, dzirdes aparatiem, pazemes dzivnieku zogiem vai tamltdzigam sistémam.

PARASTA APKOPE

APKOPES IETEIKUMI

_

Veicot apkopi, izmantojiet razotaja noraditos individualos aizsardzibas ITdzeklus, it pasi, stradajot ar asmeni.
Pirms apkopes darbu veikSanas parliecinieties, ka robots ir drosi apturéts (sf(. "Robota drosa apstasanas").

PLANOTAS TEHNISKAS APKOPES INTERVALU TABULA

Biezums | Detala | lejaukSanas veids | Atsauce

Katru nedélu

Asmens

NotTriet un parbaudiet
asmens efektivitati. Ja
asmens ir trieciena rezultata
saliekts vai ja tas ir |oi
nodilis, nomainiet to

SkatTt "Robota tTriSana"

SkatTt "Asmens nomaina"

Akumulatora uzlades pogas

Notiriet un nopemiet rdsu, ja
tada ir izveidojusies

Skattt "Robota tTriSana"

Kontakta plaksnes

Notiriet un nonemiet risu, ja
tada ir izveidojusies

SkatTt "Robota tTrisana"

Lietus sensors

Notiriet un nonemiet rasu, ja
tada ir izveidojusies

SkatTt "Robota tTriSana"

sezonas beigas.

pilnvarota servisa centra.

Katru ménesi Robots Veiciet tTriSanu Skattt "Robota t1riSana"
- _ . . . . . Skattt "ligstoSa dikstave
Reizi gada vai plauSanas Robots Veikt tehnisko apkopi un atkartota ekspluatacijas

uzsakSana"
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ROBOTA TIRISANA

1. Apturiet iekartu droSos apstaklos (sk. "Robota droSa apstasanas").

A Uzmanibu - Bridinajums

Lietojiet aizsargcimdus, lai novérstu roku sagrieSanas risku..

2. Notrriet visas robota argjas virsmas ar sukli, kas ir samitrinats silta ident un neitralas ziepés un kartigi izgriezts, lai pirms
lietoSanas novadTitu lieko ddeni.

A Uzmanibu - Bridinajums

Parmeériga udens lietosana var izraisit ta iesiksanos iekarta, sabojajot elektriskas detalas.

4. Nemazgajiet robota iekSéjas detalas un nelietojiet paaugstinata spiediena tudens struklas, lai nesabojatu
elektriskas un elektroniskas detalas.

A Uzmanibu - Bridinajums

Lai nerastos neatgriezeniski bojajumi elektriskajam un elektroniskajam detalam, neiegremdeéjiet robotu dalgji
vai pilniba udent, jo tas nav tdensnecaurlaidigs.

5. Parbaudiet robota apakséjo dalu (plausanas asmens bloku,
priekSejos un aizmuguréjos ritenus), izmantojiet piemérotu
suku, lai notTrttu aplikumu un/vai atliekas, kas varétu traucét
pareizai robota darbibai.

6. Nonemiet zales un lapu parpalikumus no robota roktura vietam

7. Notiriet akumulatora uzlades pogas (A), kontakta plaksnes (B)
un ar sausu dranu un, ja nepiecieSams, ar smalki graudainu
smilSpapTiru nonemiet risu vai atliekas, kas rodas elektrisko
kontaktu dél.

8. Notriet lietus sensoru (C) un noslaukiet netTrumus un rasu, ja
tada ir izveidojusies.

9. Notiriet uzlades stacijas iekSpusi no uzkratajiem atlikumiem.
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TRAUCEJUMMEKLESANA

TRAUCEJUMMEKLESANAS NORADIJUMI

Turpmak sniegta informacija ir paredzéta, lai palidzétu identificét un izlabot visas anomalijas un darbibas traucéjumus, kas var
rasties lietoSanas laika. DaZas kltdas var novérst pats lietotajs; citas prasa zinamu tehnisko kompetenci vai Tpasas prasmes, un
tos drikst veikt vienTgi kvalificéts personals ar atzttu un iegutu pieredzi konkrétaja darbtbas joma.

Kad robots ir klidas stavokliT ar degoSu vai mirgojoSu LED spuldzi ALERT, kas ir savienots ar lietotni viedtalrunt, kas lauj sekot

tas stavoklim.

A Uzmanibu - Bridinajums

Ja robots ir japarbauda, apstadiniet robotu droSos apstaklos (sk. "Robota drosa apstasanas"), lai izvairitos
no neparedzétas asmens palaiSanas riska.

Starpgadijums

Risinajumi

Anomalas vibracijas

Robots ir |oti skal$

Bojats plauSanas asmens

Nomainiet asmeni pret jaunu (sk. "Asmens
nomaina").

Plau$anas asmens piepildTts ar
atlikumiem (lentes, virves, plastmasas
fragmenti utt.)

Apturiet iekartu droSos apstaklos (sk. "lekartas
droSa apstasanas"). Nonemiet asmeni

A Uzmanibu - Bridinajums

Lietojiet aizsargcimdus, lai novérstu roku
sagriesanas risku

Robots sacis darboties neparedzétu
gkersju (kritusu zaru, atstatu priekSmetu
utt.) tuvuma

Apturiet iekartu droSos apstaklos (sk. "lekartas
droSa apstasanas").
Nonemiet 8kérSlus un restartéjiet robotu (sk.
"Ekspluatacijas uzsaksana - Automatiskais
rezims")

Elektromotora bojajums

Nododiet dzingju remontam vai nomainai
tuvakaja pilnvarotaja servisa centra

Zaliens ir parak augsts

Palieliniet plauSanas augstumu (skattt
"PlauSanas augstuma iestatiana").

leprieks paplaujiet zonu ar parastu zales plavéju

Robots nenovietojas pareizi
uzlades stacijas iekSpusé

Nepareizs vadoSais vads vai uzlades
stacijas baroSanas kabela novietojums

Parbaudiet uzlades stacijas savienojumu
(sk. “Uzlades stacijas un barosanas avota
uzstadisana

Zeme nosédusies uzlades stacijas
tuvuma

Novietojiet uzlades staciju uz ITdzenas un
stabilas virsmas (sk. "lekarta uzstadiSanas
planosana")

Robots darbojas nepareizos
laikos

Pulkstenis ir iestatTts nepareizi

lestatiet robota pulksteni (sk. "Programmésana")

Darba laiks iestatits nepareizi

lestatiet darba laiku (sk. "Programmeésana")
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Starpgadijums

Darba zona netiek pilntba
noplauta

Nepietiekams darba laiks

Risinajumi

Pagariniet darba laiku (sk. "Programmésana")

Plausanas asmens ir pilns ar aplikumu
un/vai atliekam

& Uzmanibu - Bridinajums

Apturiet iekartu droSos apstaklos (sk. "lekartas
droSa apstasanas").

Lietojiet aizsargcimdus, lai novérstu roku
sagriesanas risku

NotTriet plauSanas asmeni

Plausanas asmens nodilis

Nomainiet asmeni pret originalu rezerves dalu
(sk. "Asmens nomaina")

Darba zonas laukums ir parak liels
attiectba pret robota faktisko veiktsp&ju

Pielagojiet darba zonu (sk. "Tehniskie dati")

Akumulatora dzives cikls ir izsmelts

Nomainiet baterijas ar originalam rezerves
dalam (sk. "Bateriju nomaina")

Akumulators nav pilntba uzladéts

Notiriet un nonemiet risu no akumulatora
kontaktpunktiem (sk. "Robota tTrisana")

Sekundara zona nav pilntba
noplauta

Kladains programmeéjums

Pareizi ieprogrammeéjiet sekundaro zonu (sk.
"Programmeésana")

ALERT

Léni mirgo oranza krasa

Datums un laiks nav iestatTts.

Izveidojiet savienojumu ar viedtalruna lietotni, lai
aktualizetu datumu un laiku.

Bojats plauSanas asmens

Nomainiet asmeni pret jaunu (sk. "Asmens
nomaina").

Plausanas asmens ir pilns ar atliekam
(lentém, auklam, poliméru fragmentiem
utt.

Apturiet iekartu droSos apstaklos (sk. "lekartas
dro$a apstasanas").

A Uzmanibu - Bridinajums

Lietojiet aizsargcimdus, lai novérstu roku
sagrieSanas risku

Nonemiet asmeni.

Zaliens ir parak augsts

Palieliniet plauSanas augstumu (skattt
"Plausanas augstuma iestatisana".

lekarta ir pacelta virs zemes

Parbaudiet, vai robots nav blokéts vai
nosprostots ar kadu priekSmetu.
Iztiriet un iznemiet zales atliekas zem korpusa,
kas varétu nosprostot sensorus.

Divreiz mirgojo$a oranza
gaisma

Klada NAV ZALIENA

Parbaudiet, vai robota apstasanas zona ir
pietiekami daudz zaliena. Parvietojiet robotu uz
citu zaliena laukumu.

ALERT

Atri mirgo oranza krasa

Péc izslegSanas pogas nospieSanas
LED spuldze mirgo atri

Izveidojiet savienojumu ar viedtalruna lietotni, lai
ievadTtu robota PIN kodu.

Vadosais vads nav pareizi pievienots
(kabela parravums, elektriska
savienojuma trakums utt.)

Parbaudiet baroSanas avota darbspéju, pareizu
stravas padeves piesléegumu un uzlades stacijas
savienojumu (sk. “Uzlades stacijas un baroSanas

bloka uzstadisana").

ALERT

©

Oranza gaisma deg
nepartraukti

Nelabojama k|tuda

Izslédziet un ieslédziet iekartu.

Ja probléma saglabajas, sazinieties ar tuvako
pilnvaroto servisa centru.
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Starpgadijums Risinajumi

Nav baroanas sprieguma Parbaudiet, vai savienojums ar stravas padeves

LED kontaktligzdu ir pareizs
spuldze
(C) nedeg S BtEic mE " Nomainiet droSinataju tuvakaja pilnvarotaja
Drosinatajs pardedzis servisa centra
Raidttaja
LED Apturiet iekartu droSos apstaklos (sk. "lekartas
spuldze VadoSais vads ir partriicis droSa apstasanas"). Atvienojiet stravas padevi
(C)ir no baro$anas avota. Pievienojiet vadu
ieslegta

DETALU NOMAINA

IETEIKUMI DETALU NOMAINAI

_

Veiciet nomainas un remonta darbibas saskana ar raZotaja sniegtajam noradém vai, ja §is darbibas nav
noraditas rokasgramata, sazinieties ar servisa centru.

BATERIJU NOMAINA

_

Nomainiet baterijas pilnvarota servisa centra.

ASMENS NOMAINA

1. Apturiet iekartu droSos apstaklos (sk. "Robota drosa apstasanas").

_

Lietojiet aizsargcimdus, lai novérstu roku sagrieSanas risku.

Nomainai izmantojiet tikai originalo asmeni, kas ir piemérots iekartai.

MODELIS: BO15DEZ, BO20DEZ asmens (A)

skraves (B)
P!auéanas asmens kods: L20Z13600A_R

Apgaziet robotu un novietojiet to ta, lai nesabojatu parsegu.

2,

3. Atskravejiet skraves (B), lai nonemtu asmeni (A).
4. levietojiet jaunu asmeni un pievelciet skrives.

5.

Apgaziet robotu atpakal darba stavokIr.
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ROBOTA IZSLEGSANA

* Péc deriguma termina beigam Sis produkts tiek klasificéts ka EEIA (elekirisko un elektronisko iekartu
atkritumi), un tapéc to ir aizliegts izmest gan parastajos sadzives atkritumos, gan jauktos (neskirotos)
sadzives atkritumos , gan atdalTtos (Skirotos) sadzives atkritumos.

* l|zbeidzot ekspluataciju, lietotajam ir japarliecinas, ka produkts tiek nogadats atkritumos atbilstosi vietéjam
normativo aktu prastbam; jo Tpasi vinam obligati jaatdala elektriskas un elektroniskas sastavdalas un
Skirota veida janogada atbilstoSajos savakSanas centros, kas ir pilnvaroti savakt EEIA, vai arT janodod
vesels produkts pardevéjam, pérkot ta vieta jaunu. Par EEIA apsaimnieko$anu, parkapjot normativo aktu
prasibas, ir paredzéta atbildiba saskana ar vietéjiem normativajiem aktiem, kas ir spéka taja teritorija,
kura atklats parkapums.

* Bistamu vielu klatbdtne elektriskas un elektroniskas iekartas var potenciali kaitét videi un cilvéku veseltbai,
tapéc lietotajam ir batiska loma, veicinot EEIA otrreizéju parstradi un jebkura cita veida regeneraciju.

* Visas sastavdalas, kas ir jaatdala un janogada atkritumos, ir markétas ar Tpasu zimi.

! Uzmanibu - Bistami

EEIA - elektrisko un elektronisko iekartu atkritumi (EEIA) var saturét bistamas vielas ar potenciali kaitigu
ietekmi uz vidi un cilvéku veselibu. EEIA ir obligati janogada atkritumos pareizi un tikai tam paredzéetos
savakSanas centros.

* lepakojums - izstradajuma iesainojums ir izgatavots no parstradajamiem materidliem, un tas ir janogada atbilstoSos
savakSanas konteineros vai pilnvarotos savaksanas centros.

* Baterijas - vecas vai nolietotas baterijas satur videi un cilvéku veselibai kaitigas vielas, tapéc tos nedrikst apsaimniekot
ka parastos sadzives atkritumus. Lietotajam ir pienakums ilgtspéjigi atbrivoties no baterijam paredzétajos savakSanas
konteineros vai Tpasos pilnvarotos savaks$anas centros..
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EK ATBILSTIBAS DEKLARACIJA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Uznemoties atbildTbu, deklaré, ka produkts:

ar akumulatoru darbinams automatiskais robots zales plavéjs, modeli BO15DEZ, BO020DEZ atbilst batiskajam dro$ibas,
veseltbas un vides aizsardzibas prasibam, ko paredz §adas ES direktivas:

Masinu direktiva 2006/42/EK, Elektromagnétiskas savietojamibas direktiva 2014/30/ES, Radioiekartu direktiva (RED)
2014/53/ES, RoHS direktiva 2011/65/ES, EEIA direktiva 2012/19/ES, Vides trokér,lu emisijas direktiva 2005/88/EK;

un atbilst $adiem saskanotajiem standartiem:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 e EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (droSiba);
EN 62233:2008 (elektromagnétiskie lauki);

EN 55014-1:2017 (emisija);

EN 61000-3-2:2014 e EN 61000-3-3:2013 (emisija);

EN 55014-2:2015 (imunitate);

EN 50419:2006 (EEIA - lekartu markéjums)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (elektromagnétiska savietojamiba)
ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (elektromagnétiska savietojamiba)
ETSI EN 300 328 V2.1.1 (radiofrekvencu spektra efektivitate)
ETSI EN 303 447 V1.1.1 (radiofrekvenéu spektra efektivitate)

Modeli ir aprTkoti ar "piesléguma moduli" (GPS, GPRS):
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (radiofrekvenéu spektra efektivitate)

papildus deklaré, ka saskana ar Direkttvu 2005/88/EK parauga skanas jaudas [Tmenis (LWA) ir 59 dB + 2,0 dB (sverts ITkné
A un attiecinats uz 1 pW), ka garantétais skanas jaudas ITmenis (LWA) ir mazaks par 61 dB (sveérts ITkné A un attiecinats uz
1 pW) un ka tehniskos dokumentus saskana ar Direkttvam 2005/88/EK un 2006/42/EK izstradaja Zucchetti Centro Sistemi
S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR), ltalija.

Terranuova B.ni 05/04/2021
Bernini Fabrizio
(izpilddirektors)
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GARANTIJAS NOTEIKUMI

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) garanté saviem klientiem visu Eiropas Savientbas Direktiva 1999/44/EK paredzéto
tiesTbu ievéroSanu. Garantija Tpasi nosedz iespéjamos materialu vai izstradajumu defektus 2 (divu) gadu laika no sakotnéja
iegades datuma.

ZCS negaranté produkta darbTbu bez partraukumiem vai kludam, ka arT neuznemas atbildibu par zaudé&jumiem, kas raduSies
instrukcijas kludainas izpildes rezultata. Vienlaikus §T garantija neattiecas uz: estétiskiem bojajumiem, pieméram, skrap&jumiem,
griezumiem un iespiedumiem; nomainamajam detalam, tadam ka baterijas, ja vien to razoSanas defekts nav radijis kaitgjumu
razojumam; bojajumiem, ko izraisTjusi produkta lietoSana ar piederumiem, ko nav razojis vai pardevis ZCS; zaudéjumiem, kas
radusies no nelaimes gadijumiem, bojasSanas, neatbilsto$as lietoSanas, pludiem, ugunsgréka vai citam dabas katastrofam vai
argjiem céloniem; bojajumiem produktam, kas ir parveidots vai izmainTts bez ZCS rakstiskas atlaujas.

ZCS patur iznémuma tiestbas labot vai aizvietot (ar jaunu aizstajéjproduktu vai produktu ar jaunam Tpadibam) produktu vai ta
sastavdalas, vai arT péc saviem ieskatiem piedavat pilnigu iegadata produkta cenas kompensaciju.

Ja tiek pieSkirta kompensacija, produkts, par kuru tika sanemta kompensacija, ir jaatdod ZCS un tas klust par ZCS Tpasumu.
Garantijas laika ZCS péc saviem ieskatiem labo vai nomaina bojatas detalas normalas lietoSanas apstaklos. Remonts vai nomaina
var ietvert tadu komponentu un/vai vienTtbu izmanto$anu, kas nesen tika parskatiti, peéc ZCS izvéles. ZCS patur ar1 tiestbas
izmantot rezerves vienibas, detalas vai sastavdalas ar Itdzigu vértibu un dizainu. Klientam nav jamaksa par remontdarbiem
vai detalu nomainu, tacu vinam ir jasedz nogadasanas izmaksas. Ja produkts vai detala tiek nomaintti, jebkur§ aizvietojoss
elements k|Ust par lietotaja TpaSumu, un nomainttais objekts pieder ZCS.

ST garantija neietekmeé pircéja tiestbas, kas noteiktas speka esosajas nacionalajas tiestbu normas, iznemot maksajumus,

ko tas paredz pircéjam ar mérki sniegt S0 minéto garantiju.

lerobeZota garantija iegades valstT tiek uzskatita par 1stenotu mazumtirdzniecibas vieta, kur robots tika iegadats, vai tuvakaja
servisa centra. Bojats robots personigi janodod talak jusu izplatitajam vai tuvakaja servisa centra. Piegadajot ar kurjeru, par ko
maksa pircéjs, robots jaiesaino ta originalaja iepakojuma un tam japievieno rékina vai pirkuma ¢eka kopija, ieskaitot pirkuma
datumu, sérijas numuru un problémas aprakstu.

NOSACIJUMI UN IEROBEZOJUMI KA PIEPRASIT GARANTIJAS SERVISU

* Lai iegltu informaciju par 8Ts garantijas pieméroSanu un Lai pieprasitu garantijas servisu un konkrétus noradijumus
citiem jautajumiem, sazinieties ar savu mazumtirdzniecibas par to, kur un ka atgriezt ZCS produktu servisam, sazinieties

vietu. ar mazumtirdzniecibas vietu, kur robots tika iegadats, vai
. L o . tuvakaja servisa centra. Lai izmantotu garantijas tiestbas, ir
* ST garantija ir deriga tikai tad, ja: nepiecieSams, lai pircéja riciba bltu produkta rékina kopija vai

- produkts ar trokumiem ir uzradits kopa ar salasamu pirkuma kvits no sakotnéja mazumtirgotaja. Garantija attiecas
originalo rekinu vai pirkuma kvTti, kura noradTts pirkuma tikai uz valsti, kura ZCS vai tas pilnvaroti izplatTtaji ir sakotnéji
datums un mazumtirgotaja nosaukums. pardevusi produktu.

+ ST garantija zaudé spéku, ja: _

- produktu lieto neatbilstoSi lietoSanas un apkopes PAPILDU DEFINICIJAS
noradTjumiem;

- uzstadiSana vai izmantoSana neatbilst lietoSanas Palidziba uz vietas
noradtjumiem; « klientam nav tiesTbu uz palidzibu uz vietas produktam, art

- sérijas numurs ir nodzésts vai kluvis nesalasams; garantijas termina laika.

- ir izmantota jebkura neatlauta periferiska ierice vai
produkts ir ticis parveidots;

- izmantotas detalas vai piederumi, kas nav originali;

- detala vai piederums ir mainTti; . .

- tehniskas apkopes darbibas ir veicis pats klients vai tam  leteikumi

* Jair nepiecieSama iejauk8anas uz vietas, papildus servisa
centra stundas likmei tiek iekaséta izsaukuma maksa.

nepilnvarotas tredas personas; * Saglabajiet originalo iepakojumu.
- robota, baroSanas avota, ladétaja vai piederumos ¢ Saglabajiet rékinu vai pirkuma kviti (bez tiem garantija
Ir bojajumi, kas raduSies atmosferas faktoru, zaudé spéku).

pieméram, zibens, lavinu, zemes nogruvumu, stravas
parsprieguma, elekiroSoku, vetru, plidu, dabas yYzmanibu

katastrofu utt. ietekmes rezultata. * Klientam ir pienakums uzmanigi izlasTt rokasgramatu un
L . . stingri ievérot taja izklastttos noradtjumus..
e Garantijas izslegSana un ierobezojumi:

- garantija neattiecas uz nodilusam detalam pieméram,
sukam, plausanas asmeni, vadoSais vads, naglam,
sliedém, riteniem, kabeliem un savienojumu vadiem;

- arejas detalas un plastmasas balsti, kam nav razoSanas
defektu. Dabisko vai kimisko vielu izraisTts plastmasas
dalu krasas zudums.

- akumulatoram ir ierobezota garantija tikai razoSanas
defekta gadTjuma pirmajos se$os lietoSanas méenesos;

- dzingjiem ir 2 gadu garantija ar ierobeZojumu ITdz 3000
ekspluatacijas stundam.
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